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Abstract of DE1 961 7805 

A battery charging system has a device to recognise the nominal voltage. For this there is a first 
recognition electrode (1 3) on the charger and a second one (23) on at least one of the batteries with 
different nominal voltages, which touches the first one when the battery is connected to the charger. The 
second recognition electrode is joined to the battery's negative pole (12). A reference voltage is applied to 
the first recognition electrode so that the nominal battery voltage is found from the voltage there. The 
charger has an electrode(14) to measure temperature and the battery has a second one (24) which 
touches it when the battery is connected to the charger. 
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@ Batterieladesystem 

® Die beschriebene Batterieladavorrichtung weist zum Auf- 
iaden von Batterien eine positive Ladeelektrode und sine 
negative Ladeelektrode auf. Auch jede der Batterien weist 
eine positive Batterieeiektrode und eine negative Batterie- 
elektrode fur eine Verbindung mit der positiven Ladeelektro- 
de bzw. der negativen Ladeelektrode auf. Es ist eine 
Einrichtung zur Erkennung der Nennspannung vorgesehen, 
die eine erste Erkennungselektrode und eine zweite Erken- 
nungselektrode enthaft. Die erste Erkennungselektrode ist 
an der Batterieladevorrlchtung vorgesehen, wahrend die 
zweite Erkennungselektrode an einer der Batterien, die 
unterschiedliche Nennspannungen aufwelsen, vorgesehen 
ist und dazu ausgelegt ist, mit der ersten Erkennungselektro- 
de in Kontakt zu gelangen, wenn die Batterie auf die 
Batterieladevorrichtung aufgebracht wird. 
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Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf ein Batte- 
rieladesystem, das eine Vorrichtung zum Erkennen ei- 
ner Nennspannung einer aufzuladenden Batterie auf- 
weist 

Eine Batterie fur den Einsatz bei einem maschinell 
bzw. motorisch betriebenen Werkzeug besitzt eine 
Nennspannung, die aus Nennspannungen von 7,2 V, 9,6 
V, 12 V, 14,4 V und 24 V ausgewShlt ist Es ist daher 
erwunscht, daB ein einziger Batterielader zum Aufladen 
von Batterien verwendet werden kann, die unterschied- 
liche Nennspannungen aufweisen. Daruber hinaus ist es 
auch dann, wenn ein Zeitpunkt des vollst£ndigen Gela- 
denseins einer Batterie durch ein Verfahren erfaBt wird, 
das als n -AV- Verfahren" bezeichnet wird, wunschens- 
wert, daB die Nennspannung der Batterie, die auf bzw. in 
einen Batterielader (Batterieladegerat) auf- bzw. einge- 
bracht ist, erkannt werden kann. 

Da die Batterie, die in das Batterieladegerat einge- 
bracht wird, eine bereits entladene Batterie ist, ist es 
schwierig, deren Nennspannung aus deren Batterie- 
spannung zu erkennen, die erfaBt wird, wenn die Batte- 
rie in das Batterieladegerat eingebracht worden ist 
Wenn die Batterie zum Beispiel stark entladen ist, kann 
ihre Batteriespannung einen Wert aufweisen, der klei- 
ner ist als derjenige einer Batterie, die eine kleinere 
Nennspannung aufweist 

Es wurde daher ein System zum Erkennen der Nenn- 
spannung auf der Grundlage des Sachverhalts, daB die 
Batteriespannung einen Wert haben kann, der propor- 
tional zu der Nennspannung der Batterie ist, wenn ein 
geeignetes Zeitintervall nach dem Beginn des Ladevor- 
gangs verstrichen ist, vorgeschlagen. Die Batteriespan- 
nung, die zu diesem Zeitpunkt an der Batterie erfaBt 
wird, kann dabei einen Wert haben, der grdBer ist als die 
Batteriespannung, die von einer Batterie erhalten wird, 
die eine niedrigere Nennspannung aufweist 

Wenn jedoch die Batterie so lang benutzt worden ist, 
daB sie sich dem Ende ihrer Lebensdauer ann&hert, k6n- 
nen die Batteriezellen der Batterie Muflg kurzgeschlos- 
sen werden. Als Beispiel weist eine Batterie, die eine 
Nennspannung von 24 V besitzt, normalerweise 20 Bat- 
teriezellen auf, die in Reihe miteinander geschaltet sind. 
Wenn acht dieser Batteriezellen kurzgeschlossen sind, 45 
kann der aktuelle Wert der Nennspannung der Batterie 
bei 14,4 V liegen, Mit der herkdmmlichen Methode kann 
nicht ermittelt werden, ob die Batterie eine solche mit 
einer Nennspannung von 24 V ist, die einen aktuellen 
Wert yon 14,4 V aufgrund eines Kurzschlusses besitzt, 
oder eine Batterie ist, die eine Nennspannung von 14,4 V 
aufweist Daher tendiert die herkommliche Methode da- 
zu, ein inkorrektes Laden einer Batterie hervorzurufen, 
wenn manche der Batteriezellen der Batterie kurzge- 
schlossen sind 

Es ist daher eine Aufgabe der vorliegenden Erfin- 
dung, ein Batterieladesystem zu schaffen, das eine Vor- 
richtung zur Erkennung einer Nennspannung aufweist, 
die eine Nennspannung einer Batterie, die geladen wer- 
den soli, zuverlSssig erkennen kann. 

Es ist eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfin- 
dung, ein derartiges Batterieladesystem zu schaffen, das 
eine Nennspannung einer Batterie leicht erkennen kann. 

In Oberemstimmung mit der vorliegenden Erfindung 
ist daher in einem Batterieladesystem fur das Laden von 
Batterien durch eine Batterieladevorrichtung, die eine 
positive Ladeelektrode und eine negative Ladeelektro- 
de zum Zwecke der Ladung aufweist, und bei dem jede 
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der Batterien eine positive Batterieelektrode und eine 
negative Batterieelektrode fur die Verbindung mit der 
positiven Ladeelektrode und der negativen Ladeelek- 
trode aufweist, eine Vorrichtung zur Erkennung der 
Nennspannung vorgesehen, die eine erste Erkennungs- 
elektrode, die an der Batterieladevorrichtung vorgese- 
hen ist, und eine zweite Erkennungselektrode aufweist, 
die an mindestens einer der Batterien, die unterschiedli- 
che Nennspannungen aufweisen, angebracht und dazu 
ausgelegt ist, die erste Erkennungselektrode zu kontak- 
tieren, wenn die Batterie auf bzw. in die Batterielade- 
vorrichtung auf- bzw. eingebracht wird. 

Wenn die zu ladende Batterie eine spezielle Nenn- 
spannung aufweist, kontaktiert ihre zweite Erkennungs- 
elektrode bei dieser Gestaltung die erste Erkennungs- 
elektrode der Batterieladevorrichtung. Auf der Basis 
dieses Verbindungszustands kann erkannt werden, daB 
die Batterie die spezielle Nennspannung aufweist 

Es kann daher die Batterie auf eine geeignete Span- 
nung unter zuverlassiger Erkennung der Nennspannung 
aufgeladen werden, so daB ein unangemessenes Laden 
der Batterie verhindert werden kann. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand von Ausfuh- 
rungsbeispielen unter Bezugnahme auf die Zeichnungen 
n&her beschrieben. 

Fig. 1(a) zeigt eine schematische Schaltungsgestal- 
tung einer Batterieladevorrichtung in einem Batteriela- 
desystem in Obereinstimmung mit einem Ausfuhrungs- 
beispiel der vorliegenden Erfindung, 

Fig. 1(b) und 1(c) zeigen Ausgestaltungen von Schal- 
tungen von Batterien, die unterschiedliche Nennspan- 
nungen aufweisen, in dem Batterieladesystem, 

Fig. 2(a) und 2(b) zeigen Bodenansichten bzw. unter- 
seitige Ansichten der Batterien, in denen die Anordnun- 
gen der Elektroden der Batterien dargestellt sind, und 

Fig. 3 zeigt eine perspektrvische Ansicht, in der der 
Arbeitsvorgang zur Auf- oder Einbringung einer der 
Batterien auf bzw. in der Batterieladevorrichtung dar- 
gestellt ist 

Unter Bezugnahme auf die Zeichnungen wird nun ein 
Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung beschrieben. 

Es wird zunachst auf Fig. 1(a) Bezug genommen. Dort 
ist eine schematische Gestaltung der Schaltung einer 
Batterieladevorrichtung (Batterielader) 10 dargestellt 
Die Batterieladevorrichtung 10 weist eine positive La- 
deelektrode 1 1, die zu Ladezwecken dient, eine negative 
Ladeelektrode 12, die gleichf alls zu Ladezwecken dient, 
eine erste Erkennungselektrode 13, eine Temperaturer- 
fassungselektrode 14, eine erste Diode 15, eine zweite 
Diode 16, einen ersten Widerstand 17, einen zweiten 
Widerstand 18 und einen Mikrocomputer 19 auf. Die 
erste Erkennungselektrode 13 ist dazu ausgelegt, eine 
Batterie 20 mit einer Nennspannung von 24 V zu erken- 
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nen. 

Die Batterieladevorrichtung 10 weist weiterhin eine 
Wechselstrom/Gleichstrom-Wandlerschaltung und eine 
(nicht gezeigte) Schaltung zur Regelung des Ladestroms 
auf, die eine Ladespannung und eine Ref erenzspannung 
erzeugt Die Ladespannung wird zwischen die positive 
Ladeelektrode 11 und die negative Ladeelektrode 12 
angelegt Die Referenzspannung wird an den Mikro- 
computer 19 angelegt Die Referenzspannung wird wei- 
terhin an eine Seite bzw. einen AnschluB sowohl des 
ersten Widerstands 17 als auch des zweiten Widerstands 
18 angelegt, was im weiteren Text erteutert wird. 

Die erste Erkennungselektrode 13 ist mit der Katho- 
de der ersten Diode 15 verbunden, deren Anode mit 
einem ersten EingangsanschluB 19a des Mikrocompu- 
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ters 19 verbunden ist 

Die Temperaturerfassungselektrode 14 ist mit der 
Kathode der zweiten Diode 16 verbunden, deren Anode 
mit einem zweiten EingangsanschluB 19b des Mikro- 
comp uters 19 verbunden ist 

Der erste Widerstand 17 ist zwischen die Anode der 
ersten Diode 15 und eine Spannungsquelle 19c mit einer 
Spannung von 5 V geschaitet, die eine Ausgangsspan- 
nung von 5 V abgibt, was den Wert relativ zu einer 
Ref erenzspannung oder zu der Spannung an der negati- 
ven Ladeelektrode 12 darstellt Der zweite Widerstand 
18 ist zwischen die Anode der zweiten Diode 16 und die 
5 V-Spannungsquelle 19c geschaitet 

Wie aus den Fig. 1(b) und 2(a) ersichtlich ist, weist die 


gativen Ladeelektrode 12 der Batterieladevorrichtung 
10 verbunden zu sein. 

Der Thermostat 35 ist zwischen die Temperaturerfas- 
sungselektrode 34 und die negative Seite der Gruppe 
aus den Batteriezellen 36 geschaitet Die Temperaturer- 
fassungselektrode 34 ist dazu ausgelegt, wahrend des 
Ladevorgangs mit der Temperaturerfassungselektrode 
15 der Batterieladevorrichtung 10 verbunden zu sein. 
Wenn die Temperatur der Gruppe der Batteriezellen 
io 26 (oder 36) einen vorbestimmten Wert uberschreitet, 
wird der Thermostat 25 (oder 35) abgeschaltet, so daB 
die Spannung an dem zweiten EingangsanschluB 19b 
des Mikrocomputers 19 von 0,7 V (niedriger Pegel) auf 5 
V (hoher Pegel) geandert wird Der Wert von 0,7 V wird 
Batterie 20, die eine Nennspannung von 24 V besitzt, 15 erhalten, wenn der Thermostat 25 (oder 35) eingeschal- 
eine positive Batterieelektrode 21, eine negative Batte- tet ist, und ruhrt von einem Abfall der Spannung zwi- 
rieelektrode 22, eine zweite Erkennungselektrode 23, schen der Anode oder der Kathode der Diode 16 her. 
eine Temperaturerfassungselektrode 24, einen Thermo- Wenn die Spannung in dieser Weise verSndert wird, 
stat 25 und eine Gruppe von Batteriezellen 26 auf. Die steuert der Mikrocomputer 19 die Batterie 10 derart 
zweite Erkennungselektrode 23 ist dazu ausgelegt, die 20 daB die Ladespannung nicht an die Batterie 20 (oder 30) 
Batterie 20 zu erkennen, was im weiteren Text erlfiutert angelegt wird, so daB die Temperatur der Gruppe der 
wird Die Batteriezellen 26 sind in Reihe miteinander Batteriezellen 26 (oder 36) nicht ObermaBig erhdht wird 
geschaitet und sind ladbar und entladbar. Wie in Fig, 3 gezeigt ist, sind die Elektroden 1 1 bis 14 

Die positive Batterieelektrode 23 ist mit der positiven der Batterieladevorrichtung 10 aus Blattf edera herge- 
Seite bzw. dem positiven AnschluB der Gruppe der Bat- 25 stellt und sind innerhalb eines Einfuhrungslochs 10a an- 

geordnet, das in der Batterieladevorrichtung 10 ausge- 
bildet ist, so daB sie ihre entsprechenden Elektroden 21 
bis 24 der Batterie 20 (oder die Elektroden 31 bis 34 der 
Batterie 30) zuverlassig kontaktieren konnen, wenn die 
dem negativen AnschluB der Gruppe der Batteriezellen 30 Batterie 20 (oder 30) auf bzw. in die Batterieladevorrich- 
26 verbunden und ist dazu ausgelegt, wahrend des Lade- tung auf- bzw. eingebracht ist 

vorgangs mit der negativen Ladeelektrode 12 der Batte- Damit sichergestellt ist, daB die Elektroden 21 bis 24 
rieladevorrichtung 10 verbunden zu werden. der Batterie 20 die entsprechenden Elektroden 1 1 bis 14 

Die zweite Erkennungselektrode 23 ist mit der negati- der Batterieladevorrichtung 10, die die gleichen Polari- 
ven Batterieelektrode 22 verbunden und ist dazu ausge- 35 taten aufweisen, kontaktieren, ist daruber hinaus eine 
Iegt, wahrend des Ladevorgangs mit der ersten Erken- Ausnehmung 10c in einer Umfangswand 10b des Ein- 
nungselektrode 13 der Batterieladevorrichtung 10 ver- fuhrungslochs 10a ausgebildet, die fOr einen Eingriff mit 
bunden zu werden. Der Thermostat 25 ist zwischen die einem Vorsprung 20b dient, der an einer Umfangsflache 
Temperaturerfassungselektrode 24 und die negative 20a der Batterie 20 ausgebildet ist Wie in Fig. 2(b) ge- 
Seite bzw. den negativen AnschluB oder die positive 40 zeigt ist, weist die Batterie 30 einen Vorsprung 30b auf, 
Seite bzw. den poshiven AnschluB der Gruppe der Bat- der gleichartig ist wie der Vorsprung 20b der Batterie 
teriezellen 26 geschaitet Die Temperaturerfassungs- 20. 

elektrode 24 ist wahrend des Ladevorgangs mit der Der Betriebsablauf beim Laden der Batterie 20, die 
Temperaturverbindungselektrode bzw. Temperaturer- eine Nennspannung von 24 V besitzt, wird im folgenden 
fassungselektrode 14 der Batterieladevorrichtung 10 ge- 45 erlautert 


teriezellen 26 verbunden und ist dazu ausgelegt, wah- 
rend des Ladevorgangs mit der positiven Ladeelektrode 
11 der Batterie 10 verbunden zu werden. Die negative 
Batterieelektrode 22 ist mit der negativen Seite bzw. 


schaltet Der Thermostat 25 ist benachbart zu den Bat- 
teriezellen 26 angeordnet und ist in Abhangigkeit von 
einer Veranderung der Temperatur der Gruppe von 
Batteriezellen 26 betreibbar bzw. ansteuerbar. 

Wie in den Fig. 1(c) und 2(b) gezeigt ist, weist eine 
Batterie 30, die eine andere Nennspannung als 24 V 
besitzt, beispielsweise eine Nennspannung von 7,2 V, 9,6 
V, 12 V und 14,4 V, eine positive Batterieelektrode 31, 
eine negative Batterieelektrode 32, eine Temperaturer- 
fassungselektrode 34, einen Thermostat 35 und eine 
Gruppe von Batteriezellen 36 auf. Die Batteriezellen 36 
sind miteinander in Reihe geschaitet und sind ladbar und 
entladbar. Die Batterie 30 weist jedoch keine zweite 
Erkennungselektrode, wie sie bei der Batterie 20 vorge- 
sehenist,auf. 

Die positive Batterieelektrode 31 ist mit der positiven 
Seite der Gruppe aus den Batteriezellen 36 verbunden 
und dazu ausgelegt, mit der positiven Ladeelektrode 11 
der Batterieladevorrichtung 10 wahrend des Ladevor- 
gangs verbunden zu sein. Auf der anderen Seite ist die 
negative Batterieelektrode 32 mit der negativen Seite 
der Gruppe aus den Batteriezellen 36 verbunden und ist 
dazu ausgelegt, wahrend des Ladevorgangs mit der ne- 
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Zunachst wird die Batterie 20 auf die Batterieladevor- 
richtung 10 derart aufgebracht, daB die Elektroden 21, 
22, 23 und 24 mit ihren entsprechenden Elektroden 11, 
12, 13 bzw. 14 verbunden sind (siehe Fig. 3). 

Nachfolgend bewirkt der Mikrocomputer 19 die Er- 
fassung einer Veranderung der Spannung an seinem 
ersten EingangsanschluB 19a. Da die erste Erkennungs- 
elektrode 13 mit der zweiten Erkennungselektrode 23 
verbunden ist, ist die Spannungsquelle 19c von 5 V mit 
der negativen Batterieelektrode 22 der Batterie 20 fiber 
den ersten Widerstand 17, die erste Diode 15, die erste 
Erkennungselektrode 13 und die zweite Erkennungs- 
elektrode 23 verbunden. Daher weist die Spannung an 
der ersten Erkennungselektrode 13 einen Wert von 0 V 
60 (niedriger Pegel) auf. 

Die erste Diode 15 wird dann leitend, so daB die Span- 
nung an dem ersten EingangsanschluB 19a von 5 V (ho- 
her Pegel) auf 0,7 V (niedriger Pegel) geandert wird. 
Aufgrund dieser Anderung der Spannung an dem ersten 
65 EingangsanschluB 19a kann erkannt werden, daB die 
Batterie 20, die in die Batterieladevorrichtung 10 einge- 
bracht ist eine Nennspannung von 24 V aufweist, selbst 
wenn die Batterie 20 bereits entladen ist 
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Wenn aber die erste Erkennungselektrode 13 nicht 
mit der zweiten Erkennungselektrode 23 verbunden ist 
weist die Spannung an der ersten Elektrode 13 einen 
Wert von 5 V (hoher Pegel) auf, so daB die Spannung an 
dem ersten EingangsanschluB 19a einen Wert von 5 V 
(niedriger oder hoher Pegel) besitzt 

Der von der Schaltung zur Regelung des Ladestroms 
abgegebene Ladestrom wird dann unter Steuerung 
durch den Mikrocomputer 19 zwischen die positive Bat- 
terieelektrode 21 und die negative Batterieelektrode 22 
angelegt bzw. dort zugefuhrt, so daB die Gruppe der 
Batteriezellen 26 geladen werden kann. 

Folglich wird die Batterie 20 durch die Batterielade- 
vorrichtung 10 mit zuverlissiger Erkennung der Nenn- 
spannung von 24 V geladen, so daB die Batterie 20 auf 
ihre geeignete Spannung geladen werden kann. 

Wenn die Batterie 20 die aktuelle Nennspannung von 
14,4 V aufgrund eines Kurzschlusses von manchen ihrer 
Batteriezellen 26 aufweist kann ein solcher abnormaler 
Zustand der Batterie 20 leicht erkannt werden, da erf aBt 
wurde, daB die Nennspannung der Batterie 20 24 V 
betragt 

Der Betriebsablauf zum Laden der Batterie 30, die 
eine andere Nennspannung als 24 V aufweist, wird im 
folgenden erlautert 

Da die Batterie 30 keine Elektrode enthalt, die der 
zweiten Erkennungselektrode 23 entsprechen wurde, 
kann die erste Diode 15 der Batterieladevorrichtung 10 
nicht leitend werden, und es weist die Spannung an dem 
ersten EingangsanschluB 19a des Mikrocomputers 19 
einen Wert von 5 V (hoher Pegel) auf, so daB erkannt 
werden kann, daB die Batterie 30 keine Nennspannung 
von 24 V aufweist 

Der Ladestrom, der fur die Nennspannung der Batte- 
rie 30 geeignet ist, wird dann von der Schaltung zur 
Regelung des Schaltungsstroms derart zugefuhrt, daB er 
zwischen den positiven Elektroden 11 und 21 und den 
negativen Elektroden 12 und 22 in herkommlicher Wei- 
se flieBt 

Auch wenn bei dem vorstehend beschriebenen Aus- 
fuhrungsbeispiel die zweite Erkennungselektrode 23 an 
der Batterie vorgesehen ist, die die Nennspannung von 
24 V aufweist, kann eine solche Batterieerkennungs- 
elektrode auch an jeder der anderen Batterien, die ande- 
re Nennspannungen aufweisen, vorgesehen sein. 

Weiterhin kann die Batterieladevorrichtung 10 eine 
Mehrzahl von ersten Erkennungselektroden aufweisen, 
die an der Batterieladevorrichtung 10 an unterschiedli- 
chen Positionen angebracht sind und dazu dienen, mit 
ihren entsprechenden zweiten Batterieerkennungselek- 
troden, die an Batterien mit unterschiedlichen Nenn- 
spannungen angebracht sind, in Kontakt zu gelangen. 

Auch wenn bei dem vorstehend erlSuterten Ausfuh- 
rungsbeispiel die Erfassung des Kontakts zwischen der 
ersten Erkennungselektrode 13 und der zweiten Erken- 
nungselektrode 23 dadurch bewerkstelligt wurde, daB 
eine Veranderung der Spannung an der ersten Erken- 
nungselektrode 13 erfaBt wurde, kann eine solche Erfas- 
sung des Kontakts dariiber hinaus auch dadurch erfol- 
gen, daB eine Veranderung des Stroms erfaBt wird, der 
zwischen der ersten Erkennungselektrode 13 und der 
zweiten Erkennungselektrode 23 flieBt 

Die beschriebene Batterieladevorrichtung weist zum 
Aufladen von Batterien eine positive Ladeelektrode und 
eine negative Ladeelektrode auf. Auch jede der Batte- 
rien weist eine positive Batterieelektrode und eine ne- 
gative Batterieelektrode fur eine Verbindung mit der 
positiven Ladeelektrode bzw. der negativen Ladeelek- 


trode auf. Es ist eine Einrichtung zur Erkennung der 
Nennspannung vorgesehen, die eine erste Erkennungs- 
elektrode und eine zweite Erkennungselektrode enthalt 
Die erste Erkennungselektrode ist an der Batterielade- 
5 vorrichtung vorgesehen, w&hrend die zweite Erken- 
nungselektrode an einer der Batterien, die unterschiedli- 
che Nennspannungen aufweisen, vorgesehen ist und da- 
zu ausgelegt ist, mit der ersten Erkennungselektrode in 
Kontakt zu gelangen, wenn die Batterie auf die Batterie- 
io ladevorrichtung aufgebracht wird. 

PatentansprQche 

1. Batterieladesystem zum Laden von Batterien mit 
15 Hilfe einer Batterieladevorrichtung, die eine positi- 
ve Ladeelektrode (11) und eine negative Ladeelek- 
trode (12) zu Ladezwecken aufweist, wobei jede 
der Batterien eine positive Batterieelektrode und 
eine negative Batterieelektrode fur die Verbindung 

20 mit der positiven Ladeelektrode bzw. der negativen 
Ladeelektrode aufweist, mit einer Einrichtung zur 
Erkennung einer Nennspannung, die 
eine erste Erkennungselektrode (13), die an der 
Batterieladevorrichtung vorgesehen ist, und 
25 eine zweite Erkennungselektrode (23), die an min- 
destens einer der Batterien mit unterschiedlichen 
Nennspannungen vorgesehen und dazu ausgelegt 
ist, die erste Erkennungselektrode zu kontaktieren, 
wenn die Batterie in bzw. auf die Batterieladevor- 
30 richtung ein- bzw. aufgebracht ist 

2. Batterieladesystem nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die zweite Erkennungselektrode 
(23) mit der negativen Ladeelektrode (12) verbun- 
den ist und daB eine Referenzspannung an die erste 

35 Erkennungselektrode angelegt ist so daB die 
Nennspannung der Batterie auf der Basis der Span- 
nung erfaBbar ist, die an der ersten Erkennungs- 
elektrode vorhanden ist, wenn die Batterie in bzw. 
auf die Batterieladevorrichtung ein- bzw. aufge- 
40 bracht ist 

3. Batterieladesystem nach Anspruch 1 oder 2, ge- 
kennzeichnet durch eine 

erste Temperaturerfassungselektrode (14), die an 
der Batterieladevorrichtung (10) vorgesehen ist, 
45 eine zweite Temperaturerfassungselektrode (24; 
34), die an der Batterie vorgesehen ist und dazu 
ausgelegt ist, mit der ersten Temperaturerfassungs- 
elektrode in Verbindung zu stehen, wenn die Batte- 
rie in bzw. auf die Batterieladevorrichtung ein- 
50 bzw. aufgebracht ist 

einen Thermostat (25; 35), der zwischen die zweite 
Temperaturerfassungselektrode und die positive 
oder die negative Seite der Batteriezellen der Bat- 
terie geschaltet ist wobei der Thermostat in Ab- 
55 hangigkeit von der Temperatur der Batteriezellen 
betreibbar ist, und 

eine Einrichtung zum Beenden der ZufQhrung der 
Ladespannung von der Batterieladevorrichtung zu 
der Batterie, wenn die durch den Thermostat erf aB- 
60 te Temperatur einen vorbestimmten Wert Ober- 
schreitet urn eine Veranderung der an die erste 
Temperaturerfassungselektrode angelegten Span- 
nung zu bewirken. 
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